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b

Recommandations A

Nos informations techniques sont disponibles dans les langues suivantes:

Utihsez directement les sommaires de nos manuels technigues A et B pour commander
par fax vos informations techniques manquantes.

Les informations techniques s’adressent en priorité a nos horlogers qui sont respon-
sables du maintien de la qualité des montres Rolex.

Brevets: ia conception du calibre 4130 est protegee par plusieurs

.ﬂ bravets,

Ty N‘utiliser que des fournitures d’origine 8 commander au
- Département Fournitures.
Toute modification d'une montre Rolex par adjonction ou substi-
tution de piéces qui ne sont pas d'origine annule automatique-
ment |la garantie.

Lentretien de nos montres est réservé a un personnel qualifie
forme par nos soins.

Dans notre centre de formation professionnelle horloger a
Genéve, ainsi que dans de nombreuses filiales, nous assurons
régulierement des cours de base et de perfectionnement sur nos
produits.

riel destiné 3 notre Service Aprés-Vente et restent |la proprieté de

"T Avis: nos informations techniques font partie intégrante du mate-
Montres Rolex S5.A.

Tous droits réserves. Toute reproduction ou utilisation méme par-
© tielle de ce document est interdite sans autorisation éecrite de
Montres Rolex S A,

MONTRES ROLEX S A, Service Manuel tecanique A Copyright ©  mai 2000
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w Symboles et legendes

a1 1 Les dessins de base sont a |'échelle 2:1

Les agrandissements sont & |'échelle 3:1, 4:1 ou 101

~ |
.

0 Précise qu'une information complémentaire existe dans
notre Service Information Technique
Support Loutillage spécifique Rolex recommandé: en bleu
Ref. 2247 Voir information technique N° 63
a Spécifie la méche de tournevis a utiliser
(1] Rou:1§:-:118(’w0'"- O 0 © 0 .. ordreimperatif de montage!
° Roue de seconde Fourniture: - dgf::gnation

(Bride de réglage de (.....) indique que le démontage, le montage ou toute

hauteur de balancier)  5tre opération sont facultatifs.
2230-478 P

Pont de rouage

Sous- I onté
préassemble us-ensemble premon

Piace, chassée ou rivée, disponible comme fourniture,

Jeu de hauteur avec indication de la valeur minimale et
maximale len mm).

Secondes par jour. Unité exprimant la marche instanta-

s/d nee ou la marche diume.
Contréle
- Liberté du rouage, Les instructions de cantrole: en vert
- Fonctions...
A Recommandations importantes

MONTRES ROLEX S A Bervico | Manuel tecnnigus A Copyrght ©  mai 2000
CH « 1211 Genéwn 24 Information Tochniges Info. technigue N* &1




Symboles et légendes W

Lubrifiants et épilame

0 Voir information technigue N° 56

Epilame, traitement de surface pour éviter I'étalement
des huiles:

palettes de l"ancre, roue d'échappement, maobiles d’inver-
sion de I'automatique...

Y

Huile pour mobiles avec faible pression sur paliers en
C= rubis: seconde (calibres dames), roue d'échappement &t
balancier.

Huile pour mobiles avec forte pression sur les paliers:
o seconde (calibres hommes), arbre de barillet, grande
maoyenne, moyenne, automate....

Graisse pour plans d'impulsion de I'ancre et de la roue
d’échappement pour les calibres a 26800 Alvh.

Graisse pour systémes mécaniques a friction:
e chaussée, mécanisme de remontage et mise a l'heure,
mécanisme de calendrier, lame ressort de barillet....

Graisse pour paroi intérieure du tambour de barillet:
surface de glissement de la bride de ressort.

e = Accolé & un symbole de lubrification signifie qu'il faut
e faiblement lubrifier.

—

Exemple ‘;3_:\
o

J:—- Ne pas lubrifier.

| MONTHES ROLEX S.A. Saervice Manue! Lechnigue A Cupyright © mal 2000
| OH - u1 s Oendve 84 Information Tectizmigue Info. technigue N* 61



Caracteristiques technigues

Remontage manuel et mise a I'heure

Jouronne gt poussoirs visses: montre atanche

‘ & ; R . )
‘1‘?;' .:.".".*:.‘.‘“ \\ }

= AN Positions
| 1 X 1
fict * et " D.\-" ¥ b Dévisser et tirer
i\ i e | U
; ] ec Y :’
N S 7 j
d =g Stop seconde: mise a I'heure
2
r \ dans un sens ou dans {"autre.

Fonctions chronographe

\v/ ﬁ‘ Ramise & zéro
dpres 1irrel
E
| Compteur de minutes: s'incrémente toutes les 60 secondes.
L4
» + « Compteur d'heures: s'incrémente toutes les minutes.
5
Revisser les poussoirs apres utilisation
MONTRES ROLEX S.A. lﬂ-rvl- Manust tachmigue A Copyright & mai 2000
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Caractéristiques techniques

’

-~
o !

iy

Vo

1 |

9

A

- Vitesse de rotation

Cal. 4130
Dimensions en (mm)
- Diamétre total 30.50
- Diamétre d'encageage 30.00
- Hauteur totale 6.50
lnterd;a;g;;l.)iﬁt:;ec le calibre 4030
- Cadran et mouvemeant nen
- Aiguille chronographe: ancienne/nouvelle version non/oui
- Aiguilles: heure, minute, seconde et compteurs oui
Affichages:
- Heure, minute, seconde chronographe au centre
- Petite seconde position 6h
- Compteurs 30 minutes / 12 heures positions 3h / 9h
Empierrage pierres fonctionnelles 44
' Barillet
- Réserve de marche: sans / avec chronographe environ 72h / 65h

1 tour /7 heures

Mécanisme tige de remontoir 2 positions

- Fonction mise a l'heure avec stop seconde

- Nembre de tours de tige pour I'armage complet 45
Automatique a double sens de remontage module indépendant

Chronographe cormmandeé par 2 poussoirs
- Selection des fonctions

depart-arrétiremise 8 zéro
par roue a colonnes

- Actionnement par un seul embrayage type axial
Oscillateur spiral Breguet

- Fréguence 28800 Alvh - 4Hz
- Angle de levée 52°

- Balancier a inertie réglable

- Balancier protege par

- Ajustement de I'ébat de hauteur du balancier
- Réglage du repére

4 ecrous Microstella
amortisseurs
vis/écrou micrométrigue

porte-spiral mobile

. ook ) ‘ roue & 20 dents
Echappement a butées fixes au pont d'ancre ! dhutiaa pornblnes
Précision selon normes chronométre '. NIHS 95-11, 1ISO 3159

MONTRES ROLEX S A
CH - 1811 Gendor 24

Service
Information Tochnique

| Momusl tochnigus A
| Info, technigue N° 61

Copyrght © mal 2000




i ' 3 Principe de fonctionnement du chronographe

Comptour Martgau Embrayage

Enclencheé

Resson de pinces

- ; a3 Pince d'ambrayage
Rous de seconda il &S L R W d'embrayage - l
ghronographe :
Rous intermediairs -
de chronagraphs ‘{
o i) o < Sautpir de
) compteurs
Compraur ‘ A
de minutes Dépan -
Ressort de
commande ! \
] =
. - .
Déclenché = Commanda dé
chrenagraphe
™ Dépan

Roved Remise a zero

colonnes

—— Ranvol de compteur .

da& minutes
Arrét (

‘

Sautoir 02
martesy

Minuterie de

compleur -_,-. T e , ‘;:.e

d'heuras ) ""' ,/ (A x
N
* T
o) T
\ g !

Lavier de ramise a 2are
MONTRES ROLEX S.A. Bervion Mutiuwl techinigus A Copyright € mai 2000
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Principe de fonctionnement du chronographe 3

Enclencheé

Roue de seconde

7 ( . " chranagrapghe

Roue intermedinire de
chranographe

Pince d'ambrayage

\“\5 P " Roue de seconde

Pince de commanda

d'embrayaga
Déclenche
: J | Embrayage — : ;"' ' & =" B
e Clavetre - ‘
— Mobile antraineur
chronographa

Ressort d'embirayags

o— Patin d'embrayage
’ — Ranvoi d'ombrayage

Axa B T T 3
= Dy e A0 D
& MNs pas damonter \
MONTRES ROLEX S A. | Bervive Munust technigue A Copyright € mal 2000
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R
" Procedure d'entretien

Enlever aiguilles et cadran I::> E Ne pas
: laver

1er lavage avec ultrasons

Mouvement de hase
E <:___| Module automatique Désarmer le ressort de barillet
| Masse oscillante

A La remise en état se fait durant le démontage, contrdler toutes les
fournitures et leur fonctionnalite;

° ‘ - ébats, liberté de fonctionnement, concentricité des rouages, centrage et
‘ plat du spiral, achevage, aspect, usurg, oxydation,,....

$
¥il

{ AW

=
! Cheviller les pierres

Changer les fournitures ne répondant pas aux critéres d’analyse

Respecter le jeu vertical minimal/maximal des mobiles

2éme lavage avec ultrasons Laver séparement
' Toutes les Barillet demonte
g fournitures Sautoir de compteurs chronographe
. separees Ressort friction seconde chronographe

Epilamage: fournitures a épilamer, voir page 18

Préparation, assemblage du mouvement de base et chronographe - partie 1

& Demagnétisation

IT' Reglage sur les 5 positions avec remontage maximal et désarmage de 24h:
f marche, amplitude, repére

‘/‘ﬁ,w Assemblage: chronographe - parties 2 et 3

L -
ez

Assemblage du module automatique

oscillante

? Pose cadran + aiguilles, emboitage, pose module automatique at masse
3

Controles et observations avec et sans chronographe enclenché,

l MONTRES ROLEX S.A. Sarvice Marus! technicue A Copyright ©  mmai 2000
I CH . 1211 Gunive 24 Information Teohniqoe Info. technigue N* 51




Démontage du mouvement

\_ 1. Vis masse oscillante (3x)
2. Masse oscillante
3. Vis module automatique {3x)

. 4. Module automatique

-
G

“"?" AN 5. Tige

" ‘. A ‘i::# -G o frg,  — =

o o pb Il 8 Y I 6. Vis et bride (2x)

¢ ” iy ‘ : 7. Mouvement de base
e 3

0 Voir info. tech. No 63

' ’ , Porte-mouvement

Réf. 2240

Copyright € mai 2000

Manusl tachnigue A
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Démontage du mouvement

Désarmer le ressort de barillet

<=
-
=
| e .
-t
b L, e = Y
| - s — £ o
= .—:,k&-.;_, - 3
— - S W N .9
—— 5 - - ~y ~
- r~._. .;l'..‘- vt -;’-’3 .:"
~ |3 o
y —— i
- -3 -

Prélavage: Avant de faire un diagnostic
général, toujours procéder a un prélavage
du mouvemant complet, sans aiguilles ni
cadran.

Rebloquer les vis de cadran

Lors du démontage, contréler toutes les fournitures et leur fonctionnalité

| Masse oscillante |
Pont supérieur d'automatique
t t
.? : : Jeu vertical (en mm)
Eg"‘“"‘;“se ;2 x}Roue M°:",° , minimal/maximal des mobiles
e rochet inversion interm dlaurew a respecter
0.02/0.06 0.01/0.04 0.02/0.06
4 $ |
. Pontinférieur d’sutomatique |
' Pt balancier
Pont barillet Pont de rouage t
' 4 $ t $ Pont d'ancre
t
Barillet Centre Moyenne Seconde Echapp. Ancre Balancier
0.01/0.03 0.02/0.06 0.02/0.06 0.02/0.06 0.02/0.06 0.01/0.04 0.02/0.03
v ¢ + ' | ‘ '
Platine
Pont de chronographe
t t t t t t t
Sautgir de Camritr Renvoi de Seconde Minuterie de CaRaRBGE
compieurs e mi‘:\ e compteur chraono- Embrayage compteur d’he?;res
chrono de minutes graphe d'heures
0.01/0.04 0.02/0.06 0.02/0.06 0.04/0,07 0.02/0.06 0.02/0.06 0.02/0.06
! } ! ! , b 3
Pont de rouage ’ Pont de rouage
Pont
|d’embra
MONTRES ROLEX S.A. Sarvioe

CH - 1211 Ounave 24 Information Technigue

Manuel tachnigua A
Infa. tachnigque K* 61
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Déemontage du mouvement ‘
)
: Ces piéces peuvent étre démontées mouveament emboite

MONTRES ROLEX S A Sesvico Manuel technigue A I&m&mo mal 2000

CH . 1211 Gurvo 24 Infeemation Trehnique o, techalque N 61



Demontage du mouvement

Chronographe - partie 3

Démonter le chronographe -
en position "départ” =
f’iw-:  — -
= -
Pontde S - e =l * =
- — o s -?.h : Ly )
R fricti G5
essort friction S s ‘
de seconde e
R " e
laver separement en machine =S ( s )
b __,—4"3;':
=5
Mobile de compteur 0
deminutes s -
T I Roue intermédiaire
] ) ’_. - }_‘:. ‘ — '. X . -
Minuterie .AQ__—-___ 2 ' de chronographe
du ‘compteur : JRREVS
A )
At f :
= i o83 4 ; S s b aio deal A
Renvoi de e no pas laver en machinc
compteur - i ne pas retoucher
= = b
> "\é-‘
| MONTRES ROLEX S A, Servioe Manug! technicue A Capytight T i 2000
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Démontage du mouvement

Chronographe - partie 2

Ressort

, de iinces

au de roue

Pont

LS
Assise de roue - o mEembEyaGe

Manusl tecninigue A
Info. 1schnigue N* 61

[ MONTRES ROLEX E A Servics Copyright & rai 2000
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Démontage du mouvement

Chronographe - partie 1
— .-:;-‘
;g : =
= = _ Basculede

Cmmade ' =5

Ressort de
commande d_g

Levier de - = - S5
s éro = =
S Sautoir de
"\ 4
o i Sautoir
ot | =) derouea

MONTRES ROLEX S.A. Sarvice Marwel tochrkjue A Copyright £ mp 2008
CH - 1811 Gendve 24 Information Techalgue Info. technigua N* §1




%0
Démontage du mouvement ‘

Rouage
(coté ponts)

Mécanisme de remontage
et de mise a I'heure
(coté cadran)

MONTIES ROLEX S.A. Bervicn Manusl tnchnique A
CH - 1211 Gendve 24 Informasion Tecknlgue Irdo, tachrique N* 81

, Copyright ©  mai 2000




0
‘ Démontage du mouvement

Module automatique

"f

MONTRES ROLEX S.A, Servico Manuet tachnigue A Capyright © mai 2000
| CH - 1211 Genikwo 24 | Information Technique Info. technigue N* 61



Assemblage: préparation ‘

—

Platine
4130-100

Contréle et réglage du spiral

1. Centrage et plat du spiral a la virole (sur huit-chiffres)
2. Centrage et plat du spiral
3. Développement concentrique du spiral Breguet

Plateau 2130425 ' ——

Axe de balantier 4130-429 61_ ~

g MONTRES ROLEX 5.A. Service Minuel tacninigue A Copyright © mai 2000
 CH - 1211 Cenive 24 Information Techiniygus info. technigus N* &1




" Assemblage: préparation

Contréle et réglage du jeu de hauteur du balancier: 0.02 a 0.03mm

e

“_s % Débloguer avant réglage a
i

e ‘ U Rebloquer aprés réglage |
?'.'.‘
Ny | ‘ -
- + = 0.
h1§;~_ "f?g?@.ﬂe e tour = %
il R oV,
Q.. Pignon entraineur de réglage
N de hauteur du pont de balancier
- 2230-475 —
/"/"
/s

7

Ecrou de réglage de hauteur du pont
de balancier 2230-5120

Ne pas laver en machine le sautoir de compteurs de chronographe

ﬁ 2éme lavage - laver séparément le barillet et le
S ultrasons ressort friction de seconde chronographe

Fournitures a épilamer !

- roue d'échappement et palettes de l'ancre;

0 Flacon applicateur - roue d'inversion 2 x;
pour FIXODROP - pince de commande d'embrayage;
I.T.56 Ref. 3109 - pince d'embrayage;
- marteau.

Appliquer une goutte de FIXODROP avec des brucelles a I'intérigur de |a pierre du
mobile de centre: voir page 19 et page 22.

Lubrification
Amortisseur de balancier Chaton combiné de roue
dessus 95019 (3035) d'échappement dessus/dessous
dessous 95019-1 (3035} 2130-0813

Maximum

)
Kif I'. | Duokif
!
Minimum

MONTHES ROLEX S A, Service Ml 1echnigue A Copyright & mal 2000

CH - 1211 Gendve 24 Information Technlgun Info. Tochnique N© 81




Assemblage: préparation

o

Assemblage et lubrification du barillet

Barillet avec arbre
4130-310

Arbre de barillet
4130-307

Ressort de barillet
4130-31

Ressort pralubrifia
livre en bague

LT. 40-1

Estrapade Outil pour fermer

(@ droite) les barillets:
Ref, 1080-13 Ref. 1450

Controles

- accrochage du ras-
sort;

- glissement de la
bride;

- armage maximal:
10.5 tours;

- arbre;

+ 0.01/0.03 mm

- Jeu latéral de
I"arbre minimal.

Mandrin pour
arbre de barillet
Ref. 2152

Assemblage et lubrification: pont de rouage, pont d'embrayage et roue de couronne

P =

s .‘?'\X‘} :

..

Support Réf, 2246

Erg' tare 2eme
e, SE—. variante  variante
= “’;‘;,_ . —
S - ? »
= O WlE=%
2xVis ——— ' ' .
4130-5135 _ ) e
S A8 /
S )
Pont d'embrayage = e e ol LS
4130-193 = = o e \ LR
Pont de rouage -
4130-110 e s B %
> b .
| MONTRES ROLEX S A Surviow Marue! technigue A

CH - 1211 Genive 24 Infurmstion Techmigue Info. technigue N* 61

Vis 1
4130-5210

Roue de
courenne
4130-210

Assise de roue
de couronne
4130-209

Noyau de roue
de couronne
4130-211

| Copyright © mai 2000




Assemblage: préparation

i

Barillet avec arbre
4130-310

Arbre de barillet
4130-307

Ressort de barillet
4130-311

Ressort prélubrifie
livré en bague

L.T. 401

Estrapade
{a droite)
Réf. 108013

Assemblage et lubrification du barillet

‘\-_ - -

N

Controles

- accrochage du res-
sort;

- glissement de la
bride;

- armage maximal:
10.5 tours;

- jeu latéral de
I'arbre minimal,

Qutil pour fermer
les barillets:
Réf. 1450

Mandrin pour
arbre de barillet
Réf. 2152

Assembliage et lubrification: pont de rouage, pont d’embrayage et roue de couronne

2xVis
4130-5135

A

Pont d’embrayage
4130-193

Pont de rouage
4130-110

Support Ref, 2246
-éJ
%‘ 1ére 2éme — S
e variante varisnte : W e 1
NN = - 4130-5210
‘- .‘: = " —’X) (:“ :? md’
= /| couronne.
o = ! — 4130-210
=) \ > e o= : oot N it
= @ S TR LIS~ | deéoireans
e ':' ' m— — = 77 - y
: B
Servios Manuel technigue A Copyright © mal 2000
Information Teclusiqus infc. tachinigue N* 81




i

Assemblage du mécanisme

Coté cadran

Insert p
Réf. 22401 4

Tige de

remontoir
4130-201

\LIZ ¢ f’}

< -

Pignon de
remontoir
4130-204

Pignon coulant
4130-205

; 0\'&,‘ .

Noyau de renvoi
[-4130-249

.

&
| S5 &
|-
5

.

Renvoi
4130-250

Sautoir de tirette
4130-231 , N s

) b N
~ N R
N N RN
‘o G N

/ i \

(P S \
oy o f ) -

| N |

, 48
e o B
Lyl = dsoed | B | 5
TUD Q /;

Service

MONTHES ROLEX S.A
Infurmabiaon Techsigue

CH . 1211 Gendve 24

1 x Vis H
' 4130-5115 |

- .T,.;I -l /
1)\ \ s s Q{. \ o | '._' )}/ .
AN \ \ ~) 'y
— ‘ \ s | oy / 1/ &
J ‘ . 23 J rY)
|+ "l 3 N { 1;-, :, \ O™ ,/A{ &

Marusl technique A
Info techniqus N* 61

Tirette
4130-220

\ : { -
I‘[ Ressort
| de tirette

! 4130-225

Bascule de
\ pignon coulant
4130-240

/ Ressort de
bascule
: 4130-241

2x Vis
4130-511%

4

Copyright ® s 2008




Assemblage chronographe - partie 1

i

© Sautoirde
roua a calonnes
4130-856

©® 2xVvis 1
4130-5110 f

\ lubrifier
= toutes
-4 lesdents

© Rouea
colonnes
4130-855
{pas a gauche) (q
4130-5855 [
! o e
= '
| e

@ Ressortde
commande
4130-861

© Commande de
chronographe

4130-860 o 225

«, Controler

W fonctions el

aspect

MONTHES ROLEX S A, Service
Gl - 1211 Gengve 24

Laforsuibon Techusigues

—: -
- - & -
N - B T L Rt o
otz ! '8 5 =
= e — o e ) ]

Cote ponts
2 © Ressort de levier
P de remise a zéro
= 4130-871
s = O Levierde
= remise a zéro
4130-870
-y
< P,
= — \3} ”

)| Y“. ,)' "n'

/ © Sautoirde

marteau

4130-883

Q Galet
> 4130-9883

o

\

e T .
(o TR

ey @ Basculede
.
e remise a zéro
Bl 4130-875

o N &
‘,'b' S S

kT

e, @ 2 X Vis 1
Samata, 4130-5875 |

Manus technious A Copyright €
Infp. tethinigue N* 61
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oD

Assemblage du rouage

Coté ponts
(1] Roue
d'échappement !,
4130-410
© Roue de seconde ' ,,----"""'\:_':-. "
4130'3m ” ::--\- - N \ :

©  Roue
moyenne
4130-340

|
!
O Enlever . \ '\ 18",
le ressort de | €
commande L] N\~

épilamer Vintérieur de la pierre

avant montage:
‘ voir préparation page 18.
J

'v{‘

Pont de rouage
préassemblé

2xVis
4130-5110

| Manus! techinigue A

MONTRES HOLEX S.A, | Servicw
| Info. technigue N* 81

CH - 1211 Gengdve 34 | Informmation Teahnique

© Ressont d'arrét
de balancier
4130-244

O Remerre
ia ressort de
commande

© PRoue de centre

© Ressort de sautoir
de marteau
4130-881

0.02/0.06

‘i Ressort de pinces

d’embrayage
14130-865

1xVis 1
4130-5110

Copyright © mai 2000




Assemblage du barillet et de I'ancre

ol

E

Coté ponts (Demontage facultatif)

Qutil
Ref. 2200 ;
(Ecrou de réglage
de hauteur

: Monter le pont de '

de balanccer) balancier avantils | : %
2230-5120 bride a1 s3 vis J

" g{

{ o
o l—
du pont

Cote ponts
Barillet monté "71,! \,\Q: 'f‘*_
( & 4" .
- = g > ?\’
|
Pont de barillet 33 GNP,
4130-105 e R )
B -~ ’ '-y'. ] e
Ol S WP
.;\—-\.‘ S ”
2 "‘!cf{ _— =
Bariilet + 0.01/0.03

41307106 .
Ancre : =3 © &y

4130-421 Pled taraudeé
! 41307120
=5
< -
oy %
\2.
Tige d'ancre
4130-418
Controler fonctions et aspect
| MONTRES ROLEX 5.4, | &ervioe Maro! 1oshniun A

| CEE - 1211 Glomibre 24 Information Tochisiqon Info. tachnigus N° 61

Coté cadran E

{Pignon entraineur)
2230-475

{Bride de
réglage de
hauteur du pont
de balancier)
2230-478

(Vis) 110
4130-5115

Pont d'ancre

4130-115
2xVis 1

4130-5115 |
Ancre

+ 0.01/0.04

Copyright © mail 2000



Assemblage rochet

Coté ponts
2 . 1xVis 1
] e 4130-5210 l
Bascule de
y = baladeur
" AT 4130-217
= ST = —— A j\
) — >, 5% PRI
- L o — =
- ~— \ -~ : — i
- — i "—‘ ‘
o, Y Roue de couronne
‘ intermédiaire
4130-213
2
Ressort de Noyau de roue
cliquet de couronne
4130-3N1 B intarmediaire
'\.7’.' : _".\ ‘ 4130-212
f L < E
v e
|
e Outil Réf. 2249 ¢
) pour le blocage
— du cliquet
b
Cliquet Rochet
4130-300 ¥ 4130-305
10 1xVis N o) 1xVis 200
/M 41305118 NG 4130-5305 ™\
Contrdler fonctions et aspect
MONTRES ROLEX S A, Servico Munusd technicas A | Copyright & mal 2000
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Assemblage minuterie et balancier

e

Tenon de roue
de minuterie
4130-7260

Chaussee
4130-270

Roue de centre
avec chaussée
4130-335

Roue de

minuterie
4130-260

KIF

Balancier avec
spiral Breguet

regle
4130-432
+ 0.02/0.03

Pont de balancier
4130-120

»

[ MONTRES ROLEX 8.4 Service

Cote cadran

Pont de
minuteria
4130-256

Ny
- 10

A\ S

] maintenir le
] pont au centre
[ lors du
7] vissage

RS v 1 x Vis
4130-5115

Controler

fonctions

Coté ponts

'I}-‘}
| !
* ; ) s - \ | :
5 0 TG 5 ' fjﬂo. J. 2x Vis
D' 0 >3 S 4130-5110
- =%

Controler
fonction

o
v

balancier

( Marunl techrique A | Copnelam £ msi 2000

CH « 1211 Oestive 24 Information Teehnique | Indo. technigue N* &1 |
|




A

Réglage: marche, amplitude, repéere

Caractéristiques techniques:
Fréquence Angle de levée '”"e'm“"ggfm“""l ' | Désarmage de 24h
28800 52° rochet = 10.5 tours | rochet = 3.5 tours

alternances/heure

tige de remontoir =
45 tours

tige de remontoir =
14 tours

Positions de controle:

Position
de |la montre
{ou du
mouvement)

Tolérances de réglage du mouvement de base:

CONTROLES METHODES TOLERANCES
1% critére =  plus grande différence dans les
positions: maximum
-aprés remontage maxi 10 sid
Marche -apras désarmage de 24h
NS {3,5 tours de rochet en arriére)
28M® critare = moyenne des 5 positions avec remon- 2/+4
tage maxi. (s/d)
avec désarmage de 24h minimum
’ 3 positions Q Q @ 200°
Amplitude
remontage maxi maximum
2 positions — = 310° |
maximum |
Repére 5 positions Q Q O — = 0'8. lms
- -
"
MONTREE ROLEX SA. Bervico | Manual technigue A Cogyrght © mai 2000
CH - 1211 Gendor 24 lmroemunom&mmn | inda, technigue N* 681 ‘




Reglage: marche, amplitude, repére IT'

Pour faire varier le moment d’inertie du balancier, celui-ci est equipé de deux paires i
d’ecrous reglants Microstella en or: une paire d'écrous longs, une paire d’écrous courns.

0 Voir Info. technique "CLEF MICROSTELLA, REF. 2019"

| B Ecrous longs: 1 division = 1.0 s/d (environ)
Plage de retouche

environ = 150 s/d
= g Ecrous courts: 1 division = 0.7 s/d (environ)

f

Il est impératif de procéder a une méme correction sur deux écrous identiques, courts
ou longs, pour ne pas fausser I'équilibre du balancier.

-~ Avance maximale — —’
_—— Retard maximal —’
o
Bride
porte-piton &
4130-451
1 Vis
4130-511% <
’ Ajustement du repere s
.Y Porte-piton
- - ‘ 4130-450
z ! Vis de bride
— de spiral
' -
| MONTRES ROLEX S.A. | Survioe Manue techniguu A Copyright ©  mal 2000
I CH - 1211 Gembwe 24 ] Informastion Toclusigus info. technigus A° 61




‘S Assemblage chronographe - partie 2
Coteé ponts
Pince © Pincade
d'embrayage commande
4130-864 ’ ' d'embrayage
4130-863

© Ressort d'appul
de pinces
d’embrayage
4130-867

Actionner la
bascule de
remisa _Saaririeeriey

a zéro pour '
graisser le bec

iJ \
L ALD Sens de
2 | montage
\O
R i, o~ e (o 2xVis 2
(15— © N e B 41305305

Controler fonction et aspect t

MONTHRES HOLEX 8.4 Sarvice Meun) tachnigue A Copynght O mai 2000
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Assemblage chronographe - partie 3 =

Coté ponts - position mise a I'heure (stop seconde)
chronegraphe enclenche

o Embrayage
4130-815

-

e o -

e Il e

n'_l:i--"'!-_'_ S~ ,:..r-'“,-".'; te -
- .= 2
© Minuterie © Mobile
du compteur de compteur
S | d'heures d'heures
4130-845 4130-850
. [ % i
© renvoic K oo ncaing
compteur de o S TN g m‘:;bilos
minutes {0R et ‘1
4130-830 ( 'o /
\\\ ,/ , = [ -
buin 4130-834
© Mobile de
4 compteur de
minutes
)R O 4130-840 L TR s
o o\ AL AR
0 Resson friction ;’ | Q {8 DN 3 ‘\
4130-822 # ,' = Aoy A
© etrouede
seconde
chronographe
4130-820
[ TSNS
7 Ne pas
lubrifigr
A Ne pas
% sens de montage retoucher
MONTHES ROLEX S A, Servios Maounl sochnigue A Copyright © mai 2000
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;'” .S Assemblage chronographe - partie 3

Coté ponts

0 POM de > 2 \ -
chronographe = /Q =
4130-190 e

_ Ne pas lubrifier les pivotements suivants: mobiles de compteurs
5(:’. d'heures et de minutes, minuterie du compteur d'heures, renvoi de
© % compteur de minutes, sautoir de compteurs.

MONTHRES HOLKX S.A Sarvien Manual techanigua A ( Cogyrighn ©  mai 2000
TH - 1211 Gondve 34 tnformation Tecbnlque Info, tachnique N* 81 [




Réglage du chronographe =

Réglage du marteau
aprés montage du pont de chronographe

1. Actionner la remise a zero

2. Degager la panne d'embrayage a I'aide
de la vis excentrique de maniere a ce
que les pannes de compteurs de minu-
tes et d'heures soient en appui sur les
coeurs.

Controler le blocage des mobiles des
compteurs d'heures et de minutes,

3, Régler I'appui de la panne d'embrayage
sans reculer les autres pannes.

Contréler le blocage des mobiles.

Les trois pannes du marteau doivent appuyer simultanément sur les coeurs des comp-
teurs et de I'embrayage.

Controles

Chronographe: - fonctions départ - arrét - remise a zéro
- Indexage des compteurs

| MONTHES ROLEX 5 A, Servioe Manael echnigue A Copyright 1 msi 2000
;' G- 1211 Goneve 24 Information Techsiygus Info. technigus N* 81




- Assemblage du module automatique

La masse oscillante, 4130-570, s'assemble en dernier, mouvement emboité.

Pont ~ Roue
supeérieur intermédiaire
d’automatique d'automatique
4130-140 4130-520

Roue d'inversion,
montée
2x 4130-540

- ]
! - ‘A 3 i
_~"'<’(_,—L- "
7 TS\
i any o

t
‘
'
\

\_”_,.' >

ey 2

Mobile
porte-cliqueis

U

Avant montage sur le pont supérieur d'automatique, controler, avec un
pique-huile, la liberté de l'inverseur et le bon fonctionnement des cliquets,

MONTRES BEOLEX S.A. Masunl technigue A Capyright © mai 2000

Servioe
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Assemblage du module automatique <)

- ’,-_ i —— = \
i /\’; -\'-.' \."\.
/ / y, /'1 I(E;Q." . \ \
Pont inferieur 'l "' 3 ”:r ° -—:—:O -:'-'?.‘__ | |
f -9 () h ‘ 3xVis
d'automatique | | \ .o [ e
4130-135 \ R @ o (~» /] 30-5
\ \ i~ ) o Y AR
) — /)
N NG
\_ - B N -~ 7
~ ‘. e ”

Controle des jeux de hauteur

La correction du jeu doit se faire, lors du 1er controle, au démontage.

0.02/0.06 .L .L 0.01/0.04

} 3 /
0.01/0.04 /

—

-
-—

«-I. 0.02/0.06

Lubrification des pierres

™~
| { }i’".‘h
A\ '’y &
=, g tohg
. e A
ol T L7 Q y o/
= = @ O
- - ol.

Controler I'avance de la roue entraineuse de rochet en déplacant,
avec un pique-huile, la roue intermediaire dans les deux sens.

MONTHRES ROLEX S A Service Manuel 18chmigue A | Copryrighn ©  mai 2000
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=

e=1 Préparation a 'emboitage

cOté appuis pour

Porte-mouvement
aiguilles

Ref. 2240

Cadran
avec pieds

Vis (Iatérales) / /
2 x 3135-5013 |
1

|

= Contrbles
S Sl -ébat de la roue des
— heures
-centrage du cadran
Pousse-aiguilles Pose aiguilles: ‘
Réf, 2089 heure, minute, seconde chronographe,
avec embouts petite seconde, compteurs minutes
adaptés et heures
T S RSN A

Controles

Aiguilles: - partagement et paraliélisme sur tout le pourtour du cadran;
- repére des aiguilles heure/minute a 12h = 4/- 1 min;

Chronographe: - fonctions départ - arrét - remise a zero
- compteurs minutes et heures

Esthetique generale .

MONTHES ROLEX SA. Servie Manusl tachnigue A Copyright €  mai 2000
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Emboitage

Porte-mouvement d'emboitage Ref, 2243

Mécanisme en position remontage

. ) Centrage du
Le barillet doit dtre mouvement

eee——— complétement
A — désarme Bride
d’emboitage
2 x 14§

2xVis 1
| 166

Module
automatique

Controler ' Vis {
S 1 x 4130-5142 a
Aba via 2 x 4130-5110

—

2 A

Masse oscillante
4130-570

3xVis 1N
4130-5570

Controles

- position et liberté de la masse oscillante
- avance du rochet,

- remontage manuel et mise a |'heure.
- chronographe: déepart - arrét - remise a zéro - comptage heures + minutes.
Apres fermeture et blocage du fond de boite:

- controle acoustique du systéme automatique, |a masse oscillante ne doit pas frotter
sur le fond de boite.

MONTHES HOLEX 5.A Service Manual 1ethnque A | Copyright @ mai 2000
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Controle des performances

Procédure
W . v Remontage maxi i RGP

Fréquence Angle de levée lenviron 72h) Désarmage de 24h

28800 52° rochet = 10.5 tours | rochet = 3.5 tours

alternances/heure
tige de remontoir = | tige de remontoir =
45 tours 14 tours
Controle de la marche instantanée: exemple
Chronographe non enclenche
- Marche | Ampli- : Marche
Position B"n‘::;." 424h | tude Position "frg:;’ 3 0h
(s/d) °) {s/d}
|
Q' 0.2 +3 215 @ 0.2

3 | 01 | +6 | 220 @ | o || 1 B

tude

o
(:) 0.2 +2 210 C} 0.2 +4 "
= | 03 | CZy| ¢ = | 03 || +3 | 29
} mini

e 0.3 | 0 200° fu— 0.3 +4 300
maxi maxi

0,8 ms Ecart maximal 10 s/d 310°

— lercritére. -2 /4 6 =8 s/d
2ame critére: +3.2 s/d
(moyenne = +6-1+843+4 =16 : 5 = +3.2)
Tol, -2/+4 s/d ‘
| MONTRES ROLEX S A, | Seavioe Manust technigus A Capyright & mal 2000
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Controle des performances

&

Aan

Chronographe enclenché: A

Contréle de la marche instantanée: suite

Les mesures d'amplitude effectuées

avec les appareils existants sont erro-

Position| Hopers mumhe Am:' | rtes ' '
osition (ms} a2 tu. e Un équipament spécial est a I'étude,
' {s/d) {*) une information technique suivra.
@ 02 | +3 | 200
|

-@ 0.1 +6 190

. 0.2 +2 195

= [ 03 | -2 ¢

| Perte d’amplitude

Vo— 0.3 0 maxi 30°

Observation pendant 4 jours - fond de boite bloqué: exemple

Position de test/ | _ Difference
Date Heure | Chronographe Dhiiks Etat (s) (s)
non Remontage
231008 8h30 enclencheé manuel maxi 0
non P o
24.10.00 8h45 Gibatainais '{.;,;"‘ [ 24 h +3 +3
25.10.00 8h35 enclenché |Reglomat / 24 h +2 -1
26.10.00 |  8h40 ON. | ===y,  24h +4 +2
enclenche
S : moyenne =
2éme critére: Tol, -2/+4 s/d [43-142=4:3 = 41,3) + 13

27.10.00

Contréle de la réserve de marcl;e éﬁronographe enclenche:

environ 65h

MONTHES ROLEX S.A
CH - 1211 Genive 24

Sorvioe

Information Techunigue

Marwel sechrque A
Info, 1echnigque N* 61
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Index des fournitures

Reference Designation Nb| | Reféerence Designation Nb
A4130-100* | Pigtine 1| |2130425 | Plateau 1
'4130-105 | Pont de barillet | 1| [4130428 | Axe de balancier 1
#130-110 | Pont de rovage 1| | 4130432 | Balencier avec spiral Breguet raglé | 1
4130-115 | Pont d'ancre 1 | | 4130450 | Pore-piton 1
4130-120 | Pont de balancier 1 4130-451 | Bride porte-piton 9
'4130-135 | Pont inferiour d‘automauque 1 | [4130-510 | Roue entraineuse de rochet 11
4130-140 Pont supariour d'automatique 1| | 4130-5620 | Roue intermédiaire d"automatique 1
4130 142* Module automatique 1| | 4130-540 | Roue d'inversion, montée il
4130-190 | Pont de chronographe 1| [4130-570 | Masse osclliante 1
4130-193 | Pontd ‘embrayage 1 2230-475 | Pignon entraineur de réglage de |1
a130-2001 Tige de remontoir 1] hauteur du pont de balancier
4130-204 | Pignon de mmomcir 1 | | 2230-478 | Bride da réglage de hauteurde | 1
4130-205 Pignan_ééulam L3 B pont de balancier '
4130-209 | Assise de roue de coutonne — 4130-0845 | Ressort-friction da roue 1 ‘
4130- 210 | Roue de couronne 1 des heures S| |
4130211 | Noyau de roue de couronne 1 Mécanisme chronographe =
4130-212 | Noyau de roue de couronne 1 | 14130-815 | Embrayage 1
intermaédiaire '4130-820 | Roue de seconda chronographs 1‘_
4130-213 | Roue de couronne m!armédianro 1 | 14130-822 | Ressort friction de seconde 1
4130-217' Bascule do baladeur 1 chronographe
4130-220 Tirette 1 | |4130-825 | Roue intermédigire de 1
4130-225 | Ressont de tirette 1 chronographe
4130-231 | Sautoir de turono 1| |4130-830 | Renvoi de compteur de minutes | 1
4130240 | Bascule de pignon coulant 1 | |4130-834** | Ssutolr de comptsurs de T
31.’10—2.41 "Resson de bucule 1 chronographe
4_1'30—-534 'Ressort d'arrét de balancier 1 | 4130840 | Mobule de compteur de minutes 1
4130 249' Noyau de renvoi 1| |4130-845 | Minuterie du compteur d'heures ¥
4130-250 | Renvol 1 | [4130-850 | Mobile de compteur d'heures | 1
4130-256 | Pont de rouage de minuterie 1 | |4130-855 | Roue 4 colonnes 1
4130-260 | Roue de minuterie 1 | |4130-856 | Sautoir de roue a colonnes 1
:130-270 | Chaussée 1 | | 4130-860  Commande de chronographe 1
4130—280 Roue des haures 1| |4130-861 | Ressort de commande de 1
4130400 f C!tquet 1 i _duonographe
»4}]30:3_01 | Ressort de cliquet 1| |4130.883 | Pince de commande d’embrayage R
4130-305 | | Rochet 1| |4130-864 | Pince d'embrayege 1
4130-307  Arbra de barillet 1 | |4130-885  Ressorn de pinces d'embrayage 1
4130-3 1__T ‘Barillet avec arbre 1 | |4130-867 " Ressort ¢appui de pinces 1
4130-3n Reeson de barillet 1  d'embrayage
4130—335 Roue de centre avec chaussés | 1 | |4130-870 | Levier de remise & zéro 1
4130-340 I Bous moyenna 1| |4130871 | | Ressort de levier de remise a 26ro0 | 1
4130-360  Roue de seconde 1| /4130875 | Bascule de remise & 2éro 1
a SOJIO_WWQ "echappemant 1| | 4130880 _) Marteau . 1
4130-419 [ Tige d'ancre = 1 4130-881 | Ressort de sautoar de marteau 1
4130-421 | Ancre 1 4130883 | Sautoir de marteau 1
* Livrable uniquement contre echange Dessus = coté ponts
** amballage specifique Dessous = coté cadran
MONTIUES NOLKX 5.4 Sarvios Macue! technique & Copyright © mai 2000
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Index des fournitures

-

AL

|

413028

Reférence Reference | Désugnmon
Ecrou, Vis, Pied Amortisseur et chaton combineé
146 (4130) | Bride d'emboitage 2 | | #4494 Ressort pour chaton combing 12
166 (3055) _\_’6_5 de bride d'emboitage |2 | | 55018 Amortisseur da balancner_ae_eggg_ i 4
2230-5120 | Ecrou de régiage de hauteur du 1 950191 Amortisseur de balancier dessous | 1
 pont de balancier 95019.2 | Chaton de balancier 2
2230-5450 | Vis da bride de spiral 1] dessus/dessous =
31355013 | Vis de cadran 2 (950193 | Contro-pivot amortisseur de |2
4136-60?0 Jeu de vis ! ' | balancier dessus/dessous
41305110 -pant de chronographe 2 ; 95019-4 Ressort pour amortisseur | 2
-sautoir de roue a colonnes 21| balanciar dessus/dessous )
-module automatique 2 . 2130-0913 | Chaton de roua d'éi:happemenf |2
Vis -pont de barillet b dessus/dessous
-pont de rouage 3 | | 2130-0913-2| Contra-pivot de roua d'échappe- | 2
! -pont de balancigr 2 ment dossus'deesous
'4130-6115 | -pont d'ancre 2 Pierre
-bride porte-piton 1 2130-9230 | Roue d'inversion dessous 2
-bride de raglage de hauteur de 1 Roue intermediaire dessus/dassous | 2
pont de balancier 2130-8427 | Pierra d'ancre dessus'dessous 2
Vis -sautoir de tirette 2 | | 2235-9100 Appui des pinces d'embrayage 2
-cliquet 1 Appul de commande '
-pont de minutens 1 3135-9310 | ﬁrbrg de barillet dessus 1
-resson de tirette 1 3135-8510 | Appui de roue entraineuse ]
4130-5135 -;;om d’'embrayage 2 . de rodm
Vis | -pont inféneur d'automatique 3 4’30-55171.“56; da barillat dessous 1
2130.5142 | Vis {longue) de module 1 | |4330-9321 | Roue de centre d deasus lﬁ
automatique 41308322 | Roue de centre dessous I 5
41305210 | -roue de couronne 1 | | 41309340 | -Roue moyenne dessus Y
Vis -roua de couronne intermediaire | 3 | -Roue entraineuse de rochet 1
4130-3305 | -rochet 1 dessus
-pinces d'embrayage 2 -Aoue dlinversion dessus 1
Vis ¢
-marteau 1 -Roue d'embrayage dessus 1
|4130-5570 | Vis de roulement a billas 3 | [4130-9341 | -Roue moyenne dessous 1
L4130J.'>855 Vis de roue 3 colonnes |1 Roue de seconde dessus 1
4130-5875 VVis de e bascule de remise 3 zéro 2 |  4130-9361 | -Roue de seconde dossous 1
4130-7260 Tenon de rove do mlnutone B3 -Rowe compteuse de minutes 1
| 4130-7106 | -pont de bariliet 12 dessous
-pont de rouage 2 -Compteuso d’heures dessous 1
Pied -pont de balancier 1 4130-8571 | Roue entrgineuse de rochet sous | 1
taraude |-pont de chronographe 1 | | 4130- 8816 Emmayage dessous &
-sautoir de roue & colonnes 2 | | 4130-9820 | Roue de minuterie de compteur 2
4130-7120 | Pied taraudé pont de balancier | 1 d'heures
4130.7855. | Piod taraudé de rove a colonnes ﬁf” 4130-9835 | SS\]t_o—vr-aes ‘compteurs sous 1
4130.7864 | Pied taraude de pinces 2 | | 4130-6840 | -Roue comptouse de minutes 1
. ld'embrayage dessus
4130-787% | Pied taraudeé de bascule de 1 - Roue compteuse d'heures sus 1
remise  2ero -Renvol compteur des minutes 2
4130-7880 | Pied taraudé de pont 1 % dessus/dessous
| d'embrayage et de marteau 4130-9883 | Galet de sautoir de marteau 1
MONTRES BOLEX 8.4, | Sarvios Manust tecnmigus A Copyright ©  mai 2000
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@ Notes personnelles

.—‘.’
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W SPECIAL INFO
ROLEX CALIBRE 4130

PONT DE BALANCIER

Afin d'éviter tout crochement de spiral, le pont de balancier sera désormais équipé d'un
plot de protection de spiral. Ce plot évite le coincement des spires sur la courbe Breguet.

Le numéro de réféarance du pont de balancier équipé du plot est inchangé, cette version
remplace la précédente au stock fournitures SAV,

Le plot de protection de spiral
est chassé dans le pont de balancier

s Réf, 4130.497

4

e——— : T@h - -

Lors de I'entretien de la montre au SAV, il est indispensable de chasser un plot

de protection de spiral dans le pont de balancier si celui-ci n‘en a pas.
Procédure voir au verso.

&
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w- ASSEMBLAGE ET DEMONTAGE DU
PLOT DE PROTECTION DE SPIRAL

Chassage du plot de protection de spiral:

1. Positionner le plot de protection
de spiral sur le pont.

2. Chasser le plot de protection de
spiral, en butée.

Potence Horia, ref. 4889

Démontage du plot de protection de spiral (si nécessaire):

Le plot peut se démonter & |'aide de
leviers.

Leviers, réf, 4247 ou 4249

Cogyright © 01-2004 Tous droits résarvés  Impeime an Suisse



